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Ingar i paketet:
Motormodul
Terranghjul (2-pack)
Basplatta (Chassi)
Topplatta (Chassi)
M3x10mm (Skruv)
M3 mutter
M3x20 (Distanshylsa)
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Chassiet - Mekaniken

Borja med att bygga ihop motormodulerna enligt manu alen som

medfoljer i varje lada. Vaxellddornas utvéxling kan véljas
till 12.7:1 , 38.2:1 , 114.7:1
eller  344.2:1 Vvilket ger
respektive varvtal 1039rpm ,
345rpm , 115rpm eller 38rpm..
For en allsidig robot (dvs. en
Overvagning av snabbhet och
styrka) kan virekommendera
114.7:1 alltsd 115rpm . Gl6ém
inte lagga pa medfdljande

olja/fett p& kugghijulen.
Montera gummidacken pa falgarna och tryck sedan fas tde
ihopmonterade hjulen pd motormodulernas sexkantiga axlar.

Skruva nu fast den ena motormodulen pa den stora
tra/plexiglasskivan (dvs.
chassiets underdel) med tva
M3x10mm skruvar och muttrar.
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Skruva fast den bakre motormodulen pa samma satt (m ed M3x10mm
skruv) men anvand de gangade M3 distanserna istallet for

muttrarna. Spann inte

skruvarna for hart nu da det i

sa fall kan bli svart att fa i

de andra skruvarna senare.

Skruva nu fast ytterligare tva M3 distanser i de tv a halen
framfor den bakre
motormodulen. Spann inte dessa
heller for hart an.

Ta nu den mindre trd/plexiglasplattan (Chassiets ti lIbyggnads
dack) och skruva fast ovanpa
de fyra M3 distanserna du just
monterade, aven har med 4
stycken M3 skruvar. Du kan nu
efterspanna alla skruvarna och
se till att de sitter lagom
hart.
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Motorerna — Elektroniken

Nu ar det mekaniska klart och du kan anvanda robotc hassiet
till vad du 6nskar. Féljande beskriver hur du kan k opplain
dina motorer till din styrelektronik men det finns andra satt

att koppla om du vill det.

Borja med att parallellkoppla de tva hogra motorern a genom att
koppla sladdar pa diagonalen mellan motorerna. Omd e kopplas
enligt bilden nedan kommer
roboten att kora framat nar
man lagger en positiv spanning
mellan den svarta och roda
kabeln.

Koppla sedan pa en kabel pa motorernas plus och en pa minus
och dra upp till robotens
oversida genom halet pa
robotens hdgra sida.

Koppla likadant fast spegelvant pa robotens vanstra sida.
Se bild.
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Grattis!
Du ar nu klar med chassiet och drivningen till din robot.
Nasta steg, som inte behandlas i detta dokument, ar att gora
styrelektroniken till din robot. Denna har du antag ligen redan
planer pa vad det ska vara da det kan vara allt fra nen
mikrokontroller/PC dator till enkel analog elektron ik.
For fardig styrelektronik och sensorer se HobbyTron iks
webbshop pa adressen: http:/mwww.hobbytronik.se
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