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Ingår i paketet: 
·  Motormodul x 2 
·  Terränghjul (2-pack) x 2 
·  Basplatta (Chassi) x 1 
·  Topplatta (Chassi) x 1 
·  M3x10mm (Skruv) x 10 
·  M3 mutter x 2 
·  M3x20 (Distanshylsa) x 4 
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Chassiet - Mekaniken 
 
Börja med att bygga ihop motormodulerna enligt manu alen som 
medföljer i varje låda. Växellådornas utväxling kan  väljas 

till 12.7:1 , 38.2:1 , 114.7:1  
eller 344.2:1  vilket ger 
respektive varvtal 1039rpm , 
345 rpm , 115rpm  eller 38rpm . 
För en allsidig robot (dvs. en 
övervägning av snabbhet och 
styrka) kan vi rekommendera 
114.7:1  alltså 115rpm . Glöm 
inte lägga på medföljande 
olja/fett på kugghjulen. 
 
 
 
 

 
Montera gummidäcken på fälgarna och tryck sedan fas t de 
ihopmonterade hjulen på motormodulernas sexkantiga axlar. 

 
 
 
Skruva nu fast den ena motormodulen på den stora 

trä/plexiglasskivan (dvs. 
chassiets underdel) med två 
M3x10mm skruvar och muttrar.
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Skruva fast den bakre motormodulen på samma sätt (m ed M3x10mm 
skruv) men använd de gängade M3 distanserna istället för  

muttrarna. Spänn inte 
skruvarna för hårt nu då det i 
så fall kan bli svårt att få i 
de andra skruvarna senare. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Skruva nu fast ytterligare två M3 distanser i de tv å hålen 

framför den bakre 
motormodulen. Spänn inte dessa 
heller för hårt än. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Ta nu den mindre trä/plexiglasplattan (Chassiets ti llbyggnads 

däck) och skruva fast ovanpå 
de fyra M3 distanserna du just 
monterade, även här med 4 
stycken M3 skruvar. Du kan nu 
efterspänna alla skruvarna och 
se till att de sitter lagom 
hårt. 
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Motorerna – Elektroniken 
 
Nu är det mekaniska klart och du kan använda robotc hassiet 
till vad du önskar. Följande beskriver hur du kan k oppla in 
dina motorer till din styrelektronik men det finns andra sätt 
att koppla om du vill det. 
 
Börja med att parallellkoppla de två högra motorern a genom att 
koppla sladdar på diagonalen mellan motorerna. Om d e kopplas 

enligt bilden nedan kommer 
roboten att köra framåt när 
man lägger en positiv spänning 
mellan den svarta och röda 
kabeln. 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Koppla sedan på en kabel på motorernas plus och en på minus 

och dra upp till robotens 
översida genom hålet på 
robotens högra sida. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
Koppla likadant fast spegelvänt på robotens vänstra  sida.  

Se bild. 
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Grattis! 
Du är nu klar med chassiet och drivningen till din robot. 
Nästa steg, som inte behandlas i detta dokument, är  att göra 
styrelektroniken till din robot. Denna har du antag ligen redan 
planer på vad det ska vara då det kan vara allt frå n en 
mikrokontroller/PC dator till enkel analog elektron ik.  
 
För färdig styrelektronik och sensorer se HobbyTron iks 
webbshop på adressen: http://www.hobbytronik.se  
 
 


